Ime i prezime: , br. indeksa

Ovaj list se predaje zajedno sa vezbankom!
Sve odgovore na postavljena pitanja upisati na naznacena mesta, a odgovarajucu analizu, obrazlozenja
odgovora i proracune dati u vezbankama. Svaki tacan odgovor mora biti i obrazlozen.

Upravljanje elektromotornim pogonima Beograd, 21. april 2018.
I KOLOKVIJUM
Zadatak: Motor jednosmerne struje sa nezavisnom, stalnom i nominalnom pobudom napaja

se iz regulisanog naponskog izvora. Moment optere¢enja ne zavisi od brzine, jednak je po vrednosti
nominalnom momentu motora i ima potencijalnu prirodu.

a) Sracunati vrednost napona indukta motora, ako je brzina obrtanja 120 rad/s.

Odgovor: [0,5 poenal]

b) Za slucaj da L,—0 i J—eo odrediti za koliko treba smanjiti (naglo!) napon indukta pa da
motor ude u rezim rekuperativnog kocenja?

Odgovor: [1 poen]

¢) Odrediti polove sistema sa datim vrednostima za parametre motora. Kakav je karakter
prelaznih procesa kod ovog pogona?

Odgovor: [1 poen]

d) Nacrtati zavisnost brzine od struje indukta motora u toku procesa koji nastaje kada se napon
indukta naglo smanji za dvostruku vrednost odredenu u b).

Odgovor je na strani: [0,5 poen]

Podaci: 5 kW; 230 V; 26,1 A; 150 rad/s; R, = 1,1 Q; L, = 0,01 H; ukupan momenat inercije pogona
je J=0,0133 kgm®.

Teorijsko pitanje: Nacrtati i ukratko objasniti razdeljeno upravljanje pogonom sa motorom za
jednosmernu struju napajanim iz dva anti-paralelna tiristorska mosta. Objasniti logiku koja odreduje
koji most je aktivan.

Odgovor je na strani ) [2 poenal]
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B ) Za koliko treba smaniiti napon indukta da bi motor u$ao u rezim rekuperativhog ko¢enja?
Rekuperacija nastaje kada struja promeni znak pri nepriomenjenom znaku napona.

wg = Wp Grani¢na vrednost struje indukta jednaka je nulu - tada pocinje rekuperacija.
IaB =0 UaB = Ra'IaB + Q)B‘I’fn =0.7 AUl'nlIl = UaA — UaB

AU = 0125 AU Uy = 2871V

orfmg) = [ 22 -y nfmg) = [ =2 e
'I’fn "I’fnz \I}fn q;fnz

mgy = -2,-1.99..2 w, = 0,0.01..1.5 mep(wy) = men



L.51

MRV en

0.251

—2 ~15 -1 ~05 0 0.5 1 15
Moy meA( wx) » Moy > Mey> Mepy» 0
Slika 1

C ) Kakav je karakter prelaznih procesa kod ovog pogona

Matematicki model pogona je:
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Matrica sistema odreduje sopstvene vrednosti:
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Sistem je stabilan iima priguSeno periopdiCan odziv.
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D ) Nacrtati zavisnost brzine od struje indukta motora u toku prelazog procesa koji nastaje kada se napon
indukta naglo smaniji za dvostruku vrednost odredenu pod A)
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Slika 4

Zavisnost brzine od struje indukta motora u prelaznom procesu od tatke A do tacke D, prikazana je
na slici 4, ukoliko smatramo da je Tm>>Ta. Za realne vrednosti ovih vremenskih konstanti traZzena

zavisnhost izgleda kao na slici 3.
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