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a) Prvi slučaj, RT: A

Kako je brzina manja od nominalne, 

pri konstantnom

i nominalnom fluksu treba smanjiti napon

 indukta da bi se

dobila radna tačka 1
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Drugi slučaj, RT: B

Kako je brzina manja od nominalne, 

pri konstantnom

i nominalnom fluksu treba smanjiti napon

 indukta i promeniti mu smer da bi se

dobila radna tačka 2.Moment opterećenja je

isti kao i u prvom slučaju. 
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Treba nacrtati dijagram i komentarisati veliku struju u prelaznom procesu, koja se može ograničiti

dodavanjem otpornika na red sa induktom, ili postepenim smanjivanjem napona indukta tako da

struja indukta u toku kočenja ne pređe unapred poznatu maksimalno dozvoljenu vrednost.
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b) Moment opterećenja je konstantan i pola nominalnog, brzina je veća od nominalne, pa treba raditi u

oblasti slabljenja polja, tj. sa fluksom manjim od nominalnog i nominalnim naponom indukta.
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U nastavku su izrazi za statičke karakteristike potrebni za izračunavanje i crtanje grafika
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Statička karakteristika sa nominalnim naponom indukta i

smanjenim fluksom.
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Statička karakteristika sa dodatim otporom

Nominalni napon indukta, nominalni fuks, dodat otpor u kolo

indukta.
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