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Kako je brzina manja od nominalne,
pri konstantnom
i nominalnom fluksu treba smaniiti napon
indukta da bi se
dobila radna tacka 1
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Drugi slucaj, RT: B

o Np Kako je brzina manja od nominalne,
Np = ~600-— ng = — ng =—0.419-1j pri konstantnom
min ) i nominalnom fluksu treba smanijiti napon
rad indukta i promeniti mu smer da bi se

wp = Ng = —62.832: dobila radna tacka 2.Moment opterecenia je

isti kao i u prvom sluc¢aju.
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aB aB aB ~ab

Mep -= Mg A MR = MeB

Treba nacrtatidijagram i komentarisativeliku struju u prelaznom procesu, kop se mozZe ogranicit
dodavanjem otpornika na red sa induktom, ili postepenim smanjivanjem napona indukta tako da
struja indukta u toku ko€enja ne prede unapred poznatu maksimalno dozvolienu vrednost.
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b) Moment optereéenja je konstantan i pola nominalnog, brzina je ve¢a od nominalne, pa treba raditi u
oblasti slablienja polja, 1. sa fluksom manjim od nominalnog i nominalnim naponom indukta.
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U nastavku su izrazi za statiCke karakteristike potrebni za izraCunavanie i crtanje grafika
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Staticka karatkeristika sa naponom indukta uaA i nominalnim
fluksom

Staticka karatkeristika sa naponom indukta uaB i nominalnim
fluksom

Stati¢ka karakteristika sa nominalnim naponom indukta i
smanjenim fluksom.

Staticka karakteristika sa dodatim otporom
Nominalni napon indukta, nominalni fuks, dodat otpor u kolo
indukta.
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